
Cấu tạo của xe tự hành AGV trong ngành công nghiệp 
sản xuất Pin Lithium 
Xe tự hành AGV trong ngành công nghiệp sản xuất Pin Lithium được thiết kế với nhiều 
thành phần quan trọng, giúp robot hoạt động ổn định, chính xác và an toàn trong môi trường 
sản xuất, kho bãi và nhà kho thông minh. Dưới đây là các bộ phận cấu tạo chính: 

 

Vehicle - Kết cấu khung xe 

Khung xe AGV được chế tạo chắc chắn, bền bỉ để chịu được tải trọng lớn và duy trì sự ổn 
định khi vận chuyển hàng hóa. Kết cấu này thường sử dụng thép hoặc hợp kim chất lượng 
cao để tăng độ bền và tuổi thọ. 

Software - Phần mềm điều khiển 

Phần mềm máy chủ là “bộ não” điều khiển hoạt động của xe tự hành AGV, đảm bảo di 
chuyển mượt mà, tránh tắc nghẽn và tối ưu lộ trình. Hệ thống có thể tự động phân bổ nhiệm 
vụ cho nhiều xe cùng lúc. 

Bộ điều khiển trung tâm 

Được lập trình để điều khiển AGV hoạt động độc lập hoặc phối hợp theo nhóm, bộ điều 
khiển này cũng có thể kết nối với trung tâm điều hành để nhận lệnh và tối ưu hiệu suất vận 
hành. 

https://intech-groupvn.blogspot.com/2025/12/cau-tao-cua-xe-tu-hanh-agv-trong-nganh.html


Giao tiếp không dây 

AGV sử dụng các công nghệ như RF hoặc Wifi để kết nối với hệ thống quản lý kho (WMS), 
hệ thống quản lý sản xuất (MES) hoặc hệ thống hoạch định nguồn lực doanh nghiệp (ERP). 
Nhờ đó, robot có thể trao đổi dữ liệu, nhận nhiệm vụ và báo cáo tình trạng hoạt động theo 
thời gian thực. 

User Interface - Giao diện người dùng 

Cho phép quản lý yêu cầu di chuyển, xử lý cảnh báo, lập báo cáo phân tích hiệu suất và 
điều chỉnh hoạt động nhằm cải thiện năng suất tổng thể. 

Pin / Bộ sạc 

Xe tự hành AGV thường dùng các loại pin như chì-axit, NiCad, lithium-ion hoặc nguồn điện 
cảm ứng. Pin có thể được sạc thủ công hoặc sạc tự động tại các trạm sạc không dây. 

Thiết bị truyền nhận dữ liệu 

Giúp AGV trao đổi thông tin với trung tâm điều hành và các thiết bị khác. Nhờ hệ thống này, 
người vận hành có thể giám sát tình trạng, điều chỉnh tuyến đường và quản lý hiệu quả hoạt 
động. 

Bộ phận kết nối xe hàng 

Đây là cơ cấu kết nối để AGV có thể gắn hoặc tách rời xe hàng, hoạt động tự động hoặc thủ 
công, phù hợp với nhu cầu vận chuyển đa dạng. 

Trong ngành công nghiệp sản xuất Pin Lithium – nơi yêu cầu độ chính xác, an toàn và tính 
ổn định ở mức cao – xe tự hành AGV đóng vai trò then chốt trong việc tự động hóa vận 
chuyển nội bộ. Cấu tạo của xe AGV, bao gồm khung xe chắc chắn, hệ thống truyền động – 
nâng hạ, pin năng lượng, bộ điều khiển trung tâm, cảm biến an toàn và công nghệ dẫn 
hướng thông minh, đã được thiết kế tối ưu để đáp ứng môi trường sản xuất khắt khe và liên 
tục. 

Nhờ cấu tạo đồng bộ và hiện đại, AGV không chỉ giúp giảm sự phụ thuộc vào nhân công, 
hạn chế rủi ro trong quá trình vận chuyển nguyên vật liệu và cell pin, mà còn nâng cao hiệu 
suất, tính đồng nhất và khả năng truy xuất trong toàn bộ dây chuyền sản xuất Pin Lithium. 
Có thể khẳng định, việc đầu tư và ứng dụng xe tự hành AGV với cấu tạo phù hợp chính là 
nền tảng quan trọng giúp doanh nghiệp tiến tới nhà máy thông minh, tối ưu chi phí vận 
hành và nâng cao năng lực cạnh tranh bền vững trong tương lai. 

Đừng bỏ lỡ những bước tiến mới nhất của công nghệ xe tự hành AGV trong nhà máy hiện 
đại. Hãy theo dõi kênh social Intech Group để cập nhật liên tục các giải pháp AGV, robot 
tự hành và ứng dụng thực tế giúp doanh nghiệp tối ưu vận hành và giảm chi phí sản xuất. 

https://x.com/group_intech/status/2005533693079884108?s=20 
https://share.google/yt7kN1lfsJcXlxG2N 
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